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ABSTRAK

Pada hakikatonwve Kompiter mencobs menire carg kesja sistem visoal
manusia (e visiveny, Manusia melibat objek dengan inders penglihaan
{mata), laly citra objek deteruskan ke otak untuk diinterprestusikan sehingg
manusia mengerti objek apa vang tampak dalam pandangan matanva, Manusia
dapat mengenali objek yang dilibatnys  karcna orgk manusia welab  belajar
mengklasifikasikan objek-chjek di alam sehingsa mampe membedakan suatu
objek denpan objek lninnyva. Kemampuan sistem manusia inileh vang coba ditiru
oleh kompiter. Komputer menerima masukan berupa citra objek wvang akan
ditdentifikasi, memproses ot tersehut, dan memberikan keluaran  berupu
deskripsi objek di dalam citra.

Maobil mempunyal jenis vang berancka ragam. di antzranya mohil jenis
Family Wogan (mobil Keluarga). mobil jenis sedan, mahbil jenis bus, dan mobil
jenis pick up. Dilihat dari samping bentuk jenis-jenis mobil ini berbeda-bheda, i
sini akan dibuat suatn svstem di mana mesin dapst menentukan jonis mobil.
Pendeteksian dengan menpgunskan deteksi tepi dan juga menggunakan proses
sepmentasi, Pada proses pendeteksian tept, untok menentukan apakab suatu piksel
merupakan tepi atau bukan tepi ditentukan dengan operasi thresholding, Objek
mobil dipetakan dan dibentuk kvadran. Pendeteksian dengan membandineskon
luas latar kuadean [ dan 11 Hasil vang didapatkan adalah terdeteksinya herbagai
jenis mobil oleh kompuoter (mesing sesund dengan tujuan yaitu mesin (compuler)
dapat mengenali jemis mahil, Key Wordy - eodpe detection,  seomenias),
theesholoing
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BABI

PENDAHULUAN

1.1 Latar Beluksop

Pada hakikatmva komputer mencoba meniru cara kerja sistem visuat
manusia (e visison), N visison sgsunggubmya sangar komipleks:
mlamsis melthar obpek depgan indera penglibatan (matad, lalu ciea obpek
diteruskan ke otak untuk diinterprestasikan schingga manusio mengerti obiek apa
vanyp tnmpak dalam pandangan matanyi.

Manusia dapat mengenali ohjek vang dilihatnva karena otak manusia telah
helajar mengklasifikasikan objek-objek di alam schinpea mampe membedakan
suatu objek dengan objek laimnya. Kemampuan sistem manusie intlah yanpe coba
ditiru olel kompuoter, Komputer menerima masuken herupa citra objek vang akan
difdentifiknsi.  memproses  citra terscbut. dan memberikan  keluaran  berupa
deskripsi objek di dalam citea,

Telah cokup banvak  penclitian dan tulisan vang mengambil 1opik
menzendai seomentasi dan detekosi wepi, salah satunva adalabh Fef Aartoma, Achmiad
Busnks, dan Nang Rewmadijontt dalam makalahnva vang berjudul Pengemalon
Ganthar Rasthu-rambo Lalu Lintay dengan Metode Keangisasi Beeata, Tulisan
i membahas mengengt svsiem  pengenalan  rambu-rambu lalu imas  pada
hendaraan. Goembor rambu-rambuo lalo fimas ditangkap dengon menggunakan
schuah kamers. Kamera telah enmegrasi dengan komputer. Komputer ini vang
selanjutnva mengolah gambar untuk mendapatkan i bentuk sambar, Dalam

penelitian ini memantaatkan cirri dari bentuk denpan menggumakan teknik



kuantisast untuk menyajikon cin dari pambar rambu-rambo lalo lintas, Proses
pengenalan dilakukan dengan mengpunakan femplate maching antara vektor
sambar ramhu-ramhu vang dimasukkan dengan semua tanda rambu-rambu yonz
adlw cddalumy datibse.

Rerdasarkam  penclitian di atas maka  penulis  tertarik antuk
mengimplementasikan penpenalan objek. Pada penclitian ini penulis rerank
untuk menerapkan pengenalan objek vaitu menentokan jenis mobil tampak

samping, di mana mabil memiliki bentuk yang berbeda sato denpgan vang lainnyva.

1.2 Perumusan Masalah
Dalam  penelitian  ini dapat  dirumuskan  permasalahan bagaimana

menentukan jenis mobil yang satu dengan vang lainnye dilihat dari samping.

1.3 Butasan Masalah
I, Citra sampel yaite citra warna dalam Tormat * jpg (266 % 170 piksel)
2. Back ground pado citra sampel adalah homogen
1. Perancongan program menggunakan VB 6.0
4. Pengenalun bentuk mohil vang terdiri dari
o fdohil jenis Sedan
o Mobil jenis Pick Up (vang tidak mempunyai kap)
v Nabil jenis Fermilt Wagon (Mohil Kefuarza)
»  Nobil jenis Bus
5. Pengambilan ohjek tepat di hagisn samping mobil {5isi bagian pintu)

t. Dhetekst tepi menggunakan operator prewit
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BAR VI

PENLITLP

.1 Kesimpulan

Herdasarkan analisa terbadap hasil yany didapat. maka dapar disimpalkan
bahwa, sistem ini telah berhasil membandingkan jumlah luas lotar keadran 1 dan
2 sehinggs dengan membandingkan jumlah luas latar tersebot maka didapatkan
analisa perbedaan antara mobil jenis Fomily Wagon (mobil keluarpal, mobil jenis
his. mobil jenis sedan. dan mobil jenis Pick Eip vait jika perbandingan fuas latar
Ruadean | don 2 besar dari 2000 piksel maka dikategorikan sebagai mohil jenis
Fanily Wagon (Mobil beluvargal, sedanghkan jika perbandinpannya kecil daei 1000
piksel maka dikategorikan schagai mobil jenis bis. jika besar dari 1000 piksel,
hecil dari 3000 piksel maka dikategorikan sebagai mobil jenis sedan, dan jika
hesar dari 1300 piksel. kecil dari 2000 piksel muka dikategorikan sebagai mobil

jenis Figk L

0.2 Saran
Diharapkan untuk penelitian lebib lanjuor tidak hanya mengpunakan cirs
dengan fatar yang homegen, tetapl juga menggunakan latar vang heterogen untuk

pengembangan lebih langut |
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